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   Proposition AVR – Micro Info
-------------------------------------------------

Concours des Tordus

Exercice proposé par un des
«  Fous du Labo4 »
Sniifffffffffffff

Avis du Big Chief :

  Exercice hautement didactique

  Options plausibles et possibles

  Verdict: A présenter à la Sagacité de nos Honorables Membres de la Confrérie µi©
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Eprouvette1 : 

          Voilà une tite idée qui vient de germer entre mes neurones zembués.


Cette expérience a pour but d’appréhender et de combiner, petit à petit


les fonctions de base spécifiques de l’AVR et comprendre ici :


  - Les Interruptions


  - Les Timers


  - PWM


  - Notion de « MultiTâches »

Enoncé v.1

 Début:

 Faire tourner une boucle infinie « Témoin » qui ne devra souffrir d'aucune perturbation malgré les appels et traitements qui seront faits dans le corps de cette boucle (exemple de « Témoin » : fréquence carrée continue sur un beep, clignotement régulier d'une Led  et/ou affichage temps réel d'exécution de la boucle …)

 '   - Actions « perturbantes » à traiter dans la boucle :

 '-------------------------------------------------------------------------

   Lire la valeur d'un Pot P1, convert ADC et créer un PWM relatif dont la fréquence de base serait configurable par deux ou trois jumper. La lecture agirait alors seulement sur le ratio%

   Lire un Pot P2 et positionner un servo (top de 1 à 2 msec, toutes les 20 msec en fonction de la position du pot)

   Faire tourner un servo de G à D et de D à G sans discontinuer  (toujours au standard servo de un top de 1 à 2 msec toutes les 20 msec)

   Bouton Interrupt A : fait clignoter une Led A pendant 5 secondes (sans perturber la rotation du servo, ni le PWM)

   Bouton Interrupt B : fait clignoter une Led B pendant 10 secondes  (idem)

 Retour début
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